
Fräse an/aus

Fräse PWM

End X links

End X rechts

End Z oben

D10
D11
D12

3,3V

RES

+
5
V

+
5
V

510
510

510
510

510
510

510

510

510

510

510

510

510

100n

100n

100n

GND

GND

GND

GND

100n

GND

100n

GND

GND

ARDUINO_UNO_STEPKRAFT

01 14

02 15
03 16
04 17
05 18
06 19
07 20
08 21
09 22
10 23
11 24
12 25

13 26

X2

R10
R11

R12
R13

R14
R15

R19

R16

IO02

IO03

PWM

EX-R

X2-14

X2-15

X2-16

X2-17

X2-08

X2-09

X2-13

R20

R25

R18

R21

R17

C21

C25

C20

C19

C18

EZ-O

SJ1
21

SJ2
21

LP1

RX/D0
TX/D1

D2
D3
D4
D5
D6
D7

D8
D9

LED/D13GND
GND
GND
AREF

5V
VIN

A5
A4
A3
A2
A1
A0

IO04

A1--DIR_Y

DIR_4

DIR_4

TAKT_4

TAKT_4

LAENGE

LAENGE

END_XYZ
END_4

END_4

RELAIS2

FREI(IN)

RELAIS3

FREI(OUT)
A0--DIR_X

A3--TAKT_X

IO08

IO13

IO09 IO09

IO05 IO05

A4--TAKT_Y

A2--DIR_Z

A5--TAKT_Z

FEHLER

FEHLER

IO06

IO06

IO07

IO03

IO03

IO02

IO02

DIR_X

DIR_X

TAKT_X

TAKT_X

DIR_Y

DIR_Y

TAKT_Y

TAKT_Y

DIR_Z

DIR_Z

TAKT_Z

TAKT_Z

RELAIS_1


