Anschlussplan Arduino Nano

Eingang 6* : Eingang 5
|1: Eingang 4
: Eingang 3
Dir / Richtung X . Eingang 2
Dir / Richtung Y : Eingang 1
Dir / Richtung Z : Eingang 8
Step / Schritt X : Eingang 7
Step / Schritt Y : Drehzahl / PWM
Step / Schritt Z ; |4: Friasmotor an / aus Schwarz = GND
ADC1 / Vorschubanpassung i . Ausgang 1 Rot = 5V
ADC2 / Drehzahlanpassung & 42: Ausgang 2 ot =
Fad GND

Blau = Ausgange
Hellgrun = Digitale Eingange
Dunkelgriun = Analoge Eingange
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