Anschlussplan Arduino Mega
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Encoder A :22
Geschwindigkeit 1 :24
Geschwindigkeit 3 :26
Geschwindigkeit 5 :28
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: Geschwindigkeit 2
: Geschwindigkeit 4
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Dir / Richtung X
Dir / Richtung Y
Dir / Richtung Z
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Eingang 8
Eingang 7
Eingang 6
Eingang 5
Drehzahl / PWM
Frasmotor an / aus

Ausgang 1
Ausgang 2
Ausgang 3
Ausgang 4
Ausgang 5
Ausgang 6
Ausgang 7
Ausgang 8

OK :30
Frasmotor Start :32

: Frasmotor Stopp
: Programm Stopp

Programm Start :34 : Auswahl Z
Auswahl Y :36 : Auswahl X
:LED X
LED Y :40 :LED Z
Eingang 16 :42 : Eingang 15
Eingang 14 :44 : Eingang 13
Eingang 12 :46 : Eingang 11
Eingang 10 :48 : Eingang 9
Eingang 4 :50 : Eingang 3
Eingang 2 :52 : Eingang 1
GND

GND GND

Schwarz = GND

Rot = 5V

Blau = Ausgange

Hellgrin = Digitale Eingange
Dunkelgrin = Analoge Eingange



